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Contactless obstacle detector for rolling door or shutter 

The detector has an opto-electronic transceiver unit which is positioned so it transmits 
parallel to a winding shaft (3) which controls movement of a flexible cover part (2). A 
opto-electronic unit transmits the signal to a reflecting surface on the other side of the 
cover part. 

If it is determined that an obstacle exists during the unwinding operation, the flexible 
cover buckles out and the change in the photoelectric return is detected. 
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Description 

[0001] La presente invention a trait a un dispositif de 
detection d'un obstacle pour une porte de manutention 
ou un volet roulant et a une porte de manutention ou a 
un volet roulant equipe d'un tel dispositif. 
[0002] On connait des dispositifs de detection qui 
sont congus pour arreter la descente et/ou actionner le 
relevage de la porte ou du volet quand celle-ci ou celui- 
ci rencontre un obstacle lors de sa descente. 
[0003] On connan des dispositifs de detection qui 
comprennent une ou piusieurs cellules opto-electroni- 
ques disposees dans les montants ou glissieres de la 
porte ou du volet, ces cellules etant aptes a Inhlber le 
fonctlonnement du systeme d'entraTnement du volet ou 
de la porte lorsqu'un obstacle se trouve en face d'elles. 
Cependant, cette ou ces cellules ne sont aptes a reagir 
que lorsque I'obstacle est directement en face d'elles, 
ce qui r6sulte dans une imprecision du dispositif de de- 
tection et dans de possibles manoeuvres du volet ou de 
la porte lorsque i'obstacle est situe en dessous ou en 
dessus de la cellule. 

[0004] On connaTt par aiileurs, par le brevet CH-A-548 
523, un dispositif de detection d'un obstacle dans lequel 
deux interrupteurs sont disposes respectivement au- 
dessus et au-dessous de i'arbre d'enroulement d'un vo- 
let roulant. Chaque interrupteur est associe a un doigt 
de manoeuvre et a un ressort et est susceptible d'aglr 
sur le dispositif d'entraTnement de la roue d'enroulement 
lorsqu'un brin mou est en appui sur le doigt de I'un des 
interrupteurs. Les doigts de manoeuvre et les interrup- 
teurs sont montes dans la zone d'enroulement du tablier 
et peuvent etre endommages en cas de fausse ma- 
noeuvre, en particuliersi un brin mou de longueur et de 
poids importants se forme avant que I'enroulement ou 
le deroulement du tablier sesoit interrompu. II en resulte 
done un risque de deformation, voire de rupture, des 
doigts de manoeuvre et/ou des interrupteurs, ce qui en- 
frame des interventions iongues et penibies. 
[0005] En outre, les interrupteurs et les doigts de ma- 
noeuvre comprennent des pieces mobiles qui doivent 
etre aptes a bouger sous charge, en particuiier sous le 
poids des brins mous du volet roulant, de sorte que cel- 
les-ci sont susceptibies de se deformer a cause de la 
fatigue des materiaux utilises. Ces pieces doivent done 
etre prevues robustes, ce qui majore leur prix de revient 
et nuit aux perfomnances economiques globales du dis- 
positif. 

[0006] L'invention vise a resoudre ces problemes et 
a proposer un dispositif de detection efficace, c'est-a- 
dire apte a reagir quelle que soit la position d'un obstacle 
sous le tablier souple et ne comportant pas de piece en 

contact avec le tablier, de sorte qu'il n'existe pas de ris- 
que de rupture ou de deformation de ces pieces. 
[0007] Dans cet esprit, l'invention concerne un dispo- 
sitif de detection d'un obstacle empechant le fonctlon- 
nement d'un tablier souple d'une porte de manutention 
ou d'un volet roulant, caracterise en ce qu'il comprend 



une cellule de detection opto-electronique disposee a 
proximite de I'arbre d'enroulement du tablier, a I'exte- 
rieur de la zone d'enroulement de ce tablier. 
[0008] Grace a l'invention, aucune piece du dispositif 
5 de detection n'est susceptible d'etre en contact avec le 
tablier, de sorte que tout risque de casse ou d'usure en 
fatigue peut etre evite. La position du tablier autour de 
son arbre d'enroulement et, en particuiier, la formation 
eventuelled'un brin mou est detectee par la cellule opto- 
10 electronlque qui est disposee hors de portee du tablier 
et ne risque done pas d'etre endommagee. 
[0009] Selon un premier aspect avantageux de l'in- 
vention, la cellule est orientee pour viser dans une di- 
rection parallele a I'arbre d'enroulement. Grace a cet as- 
15 pectde l'invention, lacellule est apte a reagir des qu'une 
partie du tablier interrompt un faisceau d'ondes oriente 
parallelement a I'arbre d'enroulement. 
[0010] Selon un autre aspect avantageux de l'inven- 
tion, la cellule est du type emettrlce-receptrice et coo- 
20 pere avec un dispositif reflechissant situe en regard de 
la cellule a I'exterieur de la zone d'enroulement du ta- 
blier. Grace a cet aspect de l'invention, une unique cel- 
lule situee d'un cote du tablier est suffisante pour cons- 
tituer un dispositif de detection efficace. 
25 [0011] Selon un autre aspect avantageux de l'inven- 
tion, on peut prevoir que piusieurs cellules sont r6parties 
autour de I'arbre d'enroulement, ces differentes cellules 
etant aptes a detecter la fonnation d'un brin mou dans 
differents secteurs angulaires repartis autour de I'arbre 
30 d'enroulement. 

[0012] L'invention concerne aussi une porte de ma- 
nutention ou un volet roulant equipe d'un dispositif de 
detection tel que precedemment decrit. 
[0013] L'invention sera mieux comprise et d'autres 
35 avantages de celle-ci apparaitront plus clairement a la 
lumiere de la description qui va suivre d'un mode de rea- 
lisation d'un dispositif de detection conforme a son prin- 
cipe, donnee uniquement a titre d'exemple et faite en 
reference aux dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue en perspective d'une porte 
de manutention equlpee d'un dispositif de detection 
conforme a l'invention ; 

la figure2estunecoupe selon la iigne 11-11 a la figure 
45 1 alors que la porte est en cours de fermeture et 
la figure 3 est une coupe analogue a la figure 2 lors- 
qu'un obstacle est present sur la trajectoire du ta- 
blier de la porte en cours de fenneture. 

50 [0014] A la figure 1 , une porte de manutention 1 com- 
prend un rideau ou tabliersouple2 qui peut etre enroule 
autour d'un arbre sensiblement horizontal 3, cet arbre 
etant enframe en rotation grace a un moteur electrique 
non represente. La porte comprend aussi deux mon- 
55 tants lateraux 5 et 6 formant chacun une glissiere verti- 
cale dont une seule 7 est visible aux figures 2 et 3. Une 
barre de charge 8 est disposee a I'extremite inferieure 
du tablier 2. 
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[0015] Conformement a I'invention, une cellule opto- 
electronique 10 est disposee sur le montant 6 a proxi- 
mite de I'arbre d'enroulement 3, a I'exterieur de la zone 
d'enroulement du tabller 2. 

[001 6] Ainsi, la cellule 1 0 est protegee centre les mou- 
vements du tabller 2. La cellule est orlentee en direction 
d'un disposltif reflechissant 1 1 dispose sur le montant 5 
en regard de la cellule 1 0 et a I'exterieur de la zone d'en- 
roulement du tablier 2. Le disposltif reflechissant 11 est 
aussi hors d'atteinte du tablier 2. La cellule 10 est du 
type 6mettrlce-r6ceptrice, de sorte qu'elle §met en di- 
rection du disposltif reflechissant 1 1 un faisceau F de 
rayons iumineux, infrarouges, uitra-vioiets ou de tout 
autre type adapte, dont eiie capte ie retour apres qu'il a 
ete renvoye par ie disposltif 11 . 
[0017] Le fonctionnement du disposltif de detection 
apparaTt en comparant les figures 2 et 3. Dans ces figu- 
res, le tabller a ete represente en vue exterieure pour la 
clarte du dessin. 

[001 8] Dans la position de lafigure 2, iorsque ietabiier 
2 est dero u le de fagon a fermer la porte 1 et en i'absence 
d'obstacle, aucune partie du tablier 2 ne passe devant 
la cellule 10, de sorte que ie faisceau F ne risque pas 

d'etre interrompu. 

[0019] Au contraire, si un obstacle 13 se situe sur la 
trajectoire du tablier 2, la barre de charge 8 entre en 
contact avec celui-ci, comme represente a la figure 3, 
de sorte que, comme I'arbre 3 effectue un mouvement 
de rotation dans le sens trigonometrique, un brin mou 
2a du tablier 2 se developpe au point qu'il passe devant 
la partie active de la cellule 10 et que le faisceau F est 
interrompu, ceci etant detecte par la cellule 1 0. Celie-ci 
est aiors en mesure d'inhiber ie fonctionnement du sys- 
teme de fonctionnement de i'arbre 3, voire de comman- 
der une rotation en sens inverse afin de reieverau moins 
partiellement le tablier 2. 

[0020] On note que le disposltif de detection de i'in- 
vention est efficace quelle que soit la hauteur de I'obs- 
tacle 1 3, ce qui est un progres important par rapport aux 
dispositifs pourvus d'une cellule opto-electronique dis- 
posee dans ou a proximite d'une des glissieres 7. Par 
ailleurs, comme aucune piece mecanique n'est suscep- 
tible d'etre deplacee par le tablier 2, 11 n'est pas neces- 
saire de prevoir de capot de protection pour isoler une 
telle piece par rapport a I'atmosphere ambiante, en par- 
ticulier Iorsque la porte est installee a I'interleur d'un lo- 
cal industriel. En effet, la cellule 1 0 et le disposltif refle- 
chissant 11 sont aptes a fonctionner dans n'importe 
qu'elle atmosphere et ne voient pas ieurs caracteristi- 
ques alterees par un depot de poussiere. 
[0021] Salon une variante avantageuse de i'inven- 
tion, on peut prevoir que ie disposltif comprendpiusieurs 
cellules reparties autour de I'arbre d'enroulement, com- 
me cela apparaTt avec les cellules 10' et 
1 0" representees en traits mixtes a la figure 3. Ces cel- 
lules 1 0' et 1 0" cooperent avec la cellule 1 0 pour detec- 
ter la formation d'un brin mou equivalent au brin mou 2a 
dans differents secteurs anguiaires autour de i'arbre 3, 



de sorte que le disposltif est apte a reagir des la forma- 
tion d'un bnn mou et sans attendre que celui-ci se de- 
veloppe de fagon importante au point de passer devant 
une cellule disposee dans un secteur angulaire particu- 

5 lier. Ceci contribue a ameliorer le temps de reponse du 
disposltif de detection de I'invention. 
[0022] Une porte de manutention ou un volet roulant 
equipe d'un disposltif de detection conforme a I'inven- 
tion est done sur dans la mesure ou I! ou eiie comprend 

10 un disposltif apte a reagir quelle que soit la hauteur de 
i'obstacie 1 3 et qui ne risque pas d'etre deteriore par un 
choc du au tablier en cours d'enroulement ou par usure 
des pieces en contact avec ce tablier. 



1. Disposltif de detection d'un obstacle (13) empe- 
chant ie fonctionnement d'un tabller souple (2) 

20 d'une porte de manutention (1) ou d'un volet rou- 
lant, caracterise en ce qu'il comprend une cellule 
de detection (10) opto-electronique disposee a 
proximite de I'arbre d'enroulement (3) dudit tablier, 
a I'exteneur de la zone d'enroulement dudit tablier. 

25 

2. Disposltif de detection selon la revendlcatlon 1 , ca- 
racterise en ce que iadite cellule (1 C) est orlentee 
pour viser dans une direction paraileie audit artre 
d'enroulement (3). 

30 

3. Disposltif de detection seion ia revendication 2, ca- 
racterise en ce que iadite ceiiuie est du type emet- 
trice-receptrice et coopere avec un disposltif refle- 
chissant (11) situe en regard de iadite ceiiuie (10), 

35 a i'exterieur de ia zone d'enroulement dudit tablier 
(2). 

4. Disposltif de detection, selon I'une des revendica- 
tions 1 a 3, caracterise en ce qu'il comprend plu- 

40 sieurs cellules (10, 10', 10") reparties autour dudit 
arbre d'enroulement. 

5. Porte de manutention (1) ou volet roulant equipe 
d'un disposltif de detection seion i'une des revendi- 

45 cations precedentes. 



PatentansprUclie 

50 1. Vorrichtung zur Detelction eines Hindernisses (13), 
das den Betrieb einer fiexibien Schurze (2) eines 
industrietors (1) oder eines Roiiiadens behindert, 
dadurcli gekennzeichnet, daB sie eine optoelel<- 
tronische Detektionszelle (10) umfasst, die in der 

55 Nahe der Wickelwelle (3) der Schurze auBerhalb 
des Wiclteibereichs der Schurze angeordnet ist. 

2. Detelctionsvorrichtung nach Anspruch 1 , dadurcli 
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gekennzeichnet, dass die Zelle (1 0) zum Visieren 
in eine parallel zur Wickelwelle (3) verlaufende 
Richtung ausgerichtet ist. 

3. Detektionsvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass es sich bei der Zelle um ei- 
ne Sende-Empfangs-Zelle handelt und dass sie mit 
einer gegeniiber der Zelle (10) auBerhalb des Wik- 
kelbereichs der Schurze (2) befindlichen Reflexi- 
onsvorrichtung (11) zusammenwirkt. 

4. Detektionsvorrichtung nach einem der Anspriiche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB sie mehre- 
re Zellen (10, 10', 10") umfasst, die um die Wickel- 
welle herum verteilt sind. 

5. Industrietor(l) Oder Rollladen, das bzw. der mit ei- 
ner Detektionsvorrichtung nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche ausgestattet ist. 



1 . Device for detecting an obstacle (1 3) preventing the 
operation of a flexible screen (2) with a handling 25 
door (1 ) or a roller shutter, characterized In that it 
comprises an opto-electronic detection cell (1 0) ar- 
ranged near the shaft (3) around which the said 
screen is wound, outside the region in which the 
said screen is wound. so 

2. Detection device according to Claim 1 , character- 
ized in that the said cell (1 0) Is orientated to aim in 
a direction parallel to the said winding shaft (3). 

3. Detection device according to Claim 2, character- 
ized in that the said ceil is of the emitting/receiving 
type and collaborates with a reflective device (11) 
situated facing the said ceil (1 0) outside the region 

in which the said screen (2) is wound. 40 

4. Detection device according to one of Claims 1 to 3, 
characterized in that it comprises several cells 
(10, 10', 10") distributed around the said winding 
shaft. 45 

5. Handling door (1 ) for a roller shutter equipped with 
a detection device according to one of the preced- 
ing claims. 
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